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1. О продукте 
Это документ описывает функционал и возможности АЗН-B модуля для версии ПО 

«Циклоп» 3.9.0 и выше. 

Модуль позволяет получать данные АЗН-B по сети и отображать их в своем интерфейсе. 

2. Установка модуля 
Модуль ADS-B состоит из одного файла и одной папки. 

• Базовая библиотека 

1. libModuleADSB.dll – файл главного модуля. Он должен быть установлен в папке 
Modules в директории установки Cyclope (по умолчанию располагается C:/Program 
Files/TRANCONS/Cyclope). 

2. Чтобы использовать программное обеспечение RTL1090, Вам необходимо 
подключить USB-ключ и антенну к ПК. 

 

Рис.2.1– Ключ, антенна 

Антенна и USB-ключ, поставляемая с модулем, позволяют принимать сигнал АЗН-B в 
радиусе около 40 км при установке вне помещения и при отсутствии помех.  

Чтобы достичь более широкого диапазона (или в случае затруднений с размещением 
антенны в хорошем месте, вы можете приобрести другой комплект, включая антенну и усилитель к 
ней. 
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3. Входящие данные 
Модуль АЗН-B способен считывать и анализировать данные из программного обеспечения 

RTL1090. Плагин возвращает по умолчанию данные HTTP, отправленные программным 
обеспечением на порт 31008, следуя синтаксису в приложении (Приложение 2). 

Каждая строка содержит 84 типа информации, разделенных двоеточием. Вы можете найти 
значение всех данных в приложении (Приложение 1). Модуль будет разделять каждую 
информацию, а затем отображать только самые полезные. 

Программное обеспечение RTL1090 установлена в папке «RTL1090». Вам необходимо 
скопировать эту папку в установочную папку ПО «Циклоп»: «C:/Program Files 
(x86)/TRANCONS/Cyclope». 

Затем необходимо установить ПО для подключения RTL1090 к USB-ключу. Для этого 
запустите файл Zadig.exe, в разделе «Options» (опции), установите флажок «List All Devices» 
(Список всех устройств) и выберите «Bulk-In, Interface (Interface 0)» или «RTL2838UHHIDIR» в 
соответствии с тем, что предлагается в Zadig.exe.  

Наконец, убедитесь, что «WinUSB» уже выбран в драйвере и нажмите «Replace Driver» 
(заменить драйвер) (или «Reinstall Driver» (переустановить драйвер)). 
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4. Настройка АЗН-B модуля 
Перед использованием модуля ADS-B должны быть указаны координаты GPS/ГЛОНАСС 

тепловизора. Эти параметры можно настроить во вкладке «Геолокализация» ПО «Циклоп» в меню 
конфигурации («Опции» -> «Основные настройки…»). 

[Примечание]: если ПО «Циклоп» не может найти тепловизор (используя GPS/ГЛОНАСС 
-координаты и относительные позиции GPS/ГЛОНАСС -тепловизора), модуль установит позицию 
0°N и 0°E, и большую часть времени информация не будет отображаться на экране, потому что 
расстояние от тепловизора до цели будет слишком большое. 

Затем Вам необходимо настроить высоту тепловизора. В панели «Основные настройки» ПО 
«Циклоп» выберите вкладку «Тепловизор» («Опции -> Основные настройки…») и измените высоту 
тепловизора. Чтобы завершить процесс, необходимо провести калибровку высоты. В основном окне 
щелкните правой кнопкой мыши и выберите («Калибровка -> Настроить элевацию») и выберите 
один из методов для настройки. 

Чтобы настроить модуль, откройте («Опции -> Основные настройки…») в ПО «Циклоп» и 
перейдите на вкладку «Плагины». Выберите вкладку АЗН-В (ADSB). Вы должны увидеть 
следующее окно: 

 

Рис.4.1 – Вкладка настройки модуля АЗН-В 
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4.1 Конфигурация 

Перед включением модуля необходимо настроить параметры подключения. 

Параметры подключения: 

1. В разделе «ADSB Server Configuration» введите IP-адрес и порт компьютера, 
отправляющего сигналы АЗН-B. 

2. В разделе «Cyclope Server Configuration» введите IP-адрес и порт компьютера, на 
котором запущен ПО «Циклоп», чтобы получить позицию тепловизора. 

3. Введите высоту расположения тепловизора над землёй в поле «Ground Altitude». 

После настройки параметров активируйте модуль. Для этого установите флажок напротив 
поля «Activation». Чтобы остановить модуль, снимите флажок напротив «Activation».  

Чтобы проверить соединение, посмотрите, идёт ли прием и отправка данных АЗН-В в ПО 
«Циклоп». 

 

Рис.4.1.1 – Схема проверки соединения 
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4.2 Параметры обнаружения 

4.2.1 Вкладка настройки модуля 

Нажмите «Advanced settings» (расширенные настройки), и появится окно. 

 

Рис.4.2.1.1 – Расширенные настройки 

Для отображения обнаружения, убедитесь, что установлен флажок в поле «Display» 
(отображение). 

Изменить цвета отображения обнаруженных модулем подтверждённых и 
неподтвержденных целей можно в полях «Detection color» (цвет обнаружения) и «Unconfirmed 
detection color» (цвет неподтвержденных целей). 

Также «reserved color X» («зарезервированный цвет X») можно изменить в «Опции» -> 
«Основные настройки ... -> Цвета»). 

Измените Значок обнаружения (detection symbol) на точку, треугольник, квадрат или 
алмаз. 

«Track confirmation latency» — это количество последовательных панорам, необходимых 
для подтверждения цели. 

«Track invalidation latency» — это количество последовательных панорам, необходимых для 
потери цели и прекращения отслеживания. 

«Maximal waiting delay» — это максимальное время задержки между двумя 
последовательными отправками информации от АЗН-В модуля. 

Нажмите «ОК», когда настроите параметры. 
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 4.2.2 Окно зоны обнаружения 

Для получения целей из АЗН-B в ПО «Циклоп», модуль должен быть включен хотя бы для 
одной зоны обнаружения. 

Зоны обнаружения можно настроить с помощью «Опции -> Создать или редактировать 
зоны обнаружения» (F12). 

Чтобы установить источник АЗН-B для указанной зоны, вы должны сначала выбрать 
существующую зону (или создать ее) на левой панели (1). В списке алгоритмов (2) проверьте, какие 
сигналы тревоги обнаружены (и, в конечном счете, отобразите, если это необходимо) в этой зоне. 
Поставьте галочку ADSB (3). 

 

Рис.4.2.2.1 – Окно зоны обнаружения 
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 4.2.3 Отображение 

 

Рис.4.2.3.1 – Список формы конфигурации модуля 

 

В форме настройки модуля в списке параметров отметьте нужные, которые будут 
отображаться в ПО «Циклоп». Если параметр недоступен, то отображается пустая строка в 
информации АЗН-В объекта в ПО «Циклоп». 

Рекомендуем отметить не менее 5 параметров. 

Каждое отмеченное поле будет представлено в виде текстовой строки рядом с целью, как 
показано на изображении ниже: 

 

Рис.4.2.3.2 – Текстовая информация проверенного поля 
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5. АЗН-В маршруты и сервер ПО «Циклоп» 
Когда АЗН-В модуль и сервер ПО «Циклоп» активированы (Опции -> Основные настройки 

... -> Сервер), данные модуля и маршруты доступны в команде full_alarm_subscription. 

Пример цели АЗН-B: 

 

 

Рис.5.1 – Дополнительная информация цели АЗН-В 
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XML-поток всегда будет содержать значение. Когда значение неизвестно, вместо этого 
будет использоваться значение по умолчанию. 

Поля ниже «PrecisionDistance» содержат данные кадра. Эти поля можно включить / 
выключить на вкладке настройки модуля (см. Главу 4.2.3). Для полей до «PrecisionDistance» 
неизвестное значение представлено «?». 
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6. Приложения 
Приложение № 1 
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Приложение № 2 

4D0105:A5:CLX634:0:5:0:2:3502:53.47741:10.158900:8:2:F330:33000:0:0:- 

1525::0:0:0::42:38:0:301:476:472:840:2:0:0:330:1013: 0::0::::0:0:0::0:3:0:7:17:1:1:1:1:0:0:317:33:- 

62:0:0:36:0::12:16:93:::0:::50:8:26:26:14:36:155:::1363371039:RTL1090 
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